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1. Ogélne informacje o urzadzeniu

1.1 Prawa autorskie

Zadna cze$¢ niniejszego dokumentu nie moze by¢ powielana, przepisywana, przesytana,
rozpowszechniana, modyfikowana, scalona, przettumaczona na dowolny jezyk lub uzywana w
jakiejkolwiek formie - graficznej, elektronicznej lub mechanicznej, w tym m.in. w systemach
komputerowych, kserowana, zapisywana lub w urzadzeniach do przechowywania i pobierania
informacji bez uprzedniej pisemnej zgody MODJAW™. Kopie oprogramowania zawartego w tym
dokumencie sa nielegalne.

Firma MODJAW™ nie gwarantuje ani nie o$wiadcza, ze wykorzystanie przez uzytkownika materiatéw
wyswietlanych w oprogramowaniu nie naruszy praw zadnej osoby trzeciej nie nalezacej lub nie
zwiagzanej z firma MODJAW™,

1.2 Znaki towarowe

Znaki towarowe, znaki ustugowe, logotypy i inne znaki wyrdzniajace (zwane tacznie ,znakami
towarowymi”) prezentowane w tym oprogramowaniu sg znakami towarowymi, zastrzezonymi lub
powszechnie obowiazujacymi znakami towarowymi (chronionymi przez ich uzycie), nalezacymi do
firmy MODJAW™. Zadne informacje zawarte w oprogramowaniu nie powinny by¢ interpretowane jako
udzielenie, w sposdb dorozumiany, zarzut lub w inny sposéb, jakiejkolwiek licencji lub prawa do
uzywania jakiegokolwiek znaku towarowego oprogramowania bez pisemnej zgody wtasciciela znaku
towarowego. Jakiekolwiek uzycie znakow towarowych lub podobnych do nich oznaczen lub
jakiejkolwiek innej zawartosci oprogramowania, nie dozwolonej wyraznie przez niniejsze Ogdlne
Warunki, jest surowo zabronione. Uzytkownik zostaje réwniez poinformowany, ze firma MODJAW™
bedzie egzekwowac swoje prawa wtasnosci intelektualnej wszelkimi dostepnymi srodkami prawnymi,
w tym réwniez za pomoca postepowania sagdowego.

Nastepujace znaki (lista niewyczerpujaca) sg uzywane, zgtoszone i (lub) zarejestrowane znaki towarowe
nalezace do firmy MODJAW™:

MODJAW, czarno-czerwone logo, logo MODJAW Live in Motion, logo MODJAW Tech In Motion, MODJAW
Tech In Motion, MODJAW Live In Motion, 4DD, 4D Dentistry, logo S Sphere, logo T Twim, logo TIM Tech
in Motion, logo TIM Twin in Motion, Sphere, Tech in Motion, Twin in Motion, Twim, T Twim, TIM Tech in
motion, TIM Twin in Motion, OVD Shift, logo OVD Shift, logo T, MODELIJAW, SNAPLIGN, EAGL-AI,
INSTASPLINT.

Inne marki i nazwy produktow wymienione w oprogramowaniu naleza do ich odpowiednich wtascicieli.

1.3 Patentyi modele

Projekty lub produkty zawarte w tym oprogramowaniu moga by¢ chronione jako projekty lub modele
w nazwie MODJAW™, we Francji i (lub) w innych krajach. Jakiekolwiek powielanie lub nasladowanie
tych projektéw lub modeli bez wyraznej uprzedniej zgody firmy MODJAW™ jest zabronione i stanowi
naruszenie tych projektéw lub modeli.

Produkty reprezentowane w tym oprogramowaniu moga by¢ réwniez chronione patentami w imieniu
firmy MODJAW, we Francji i (lub) w innych krajach. Jakiekolwiek powielanie cech technicznych tych
patentdw jest zabronione i stanowi akt naruszenia tych patentéw.

MODJAW SAS 798 221 859 RCS Lyon.

© 2023 MODJAW - Wszelkie prawa zastrzezone
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14 Gwarancja
Gwarancja na urzadzenie wynosi jeden rok od daty dostawy.

1.5 Informacje o wytwdrcy
MODJAW™

11-13 Avenue Albert Einstein

69100 Villeurbanne

Francja

Telefon: +33 (0)482771111

E-mail: support@modjaw.com

Strona internetowa: www.modjaw.com

Oznaczenie znakiem CE

TWIN IN MOTION ™ jest wyrobem medycznym klasy Ila zgodnie z rozporzadzeniem dotyczacym
wyrobow medycznych (UE) 2017/745.

Zgodnie z ustawa Therapeutic Goods Act 1989, urzadzenie jest ,zatwierdzone dla Australii”, a ,Instrukcja
uzycia” jest wtaczona do australijskiego Rejestru towarow terapeutycznych.

1.6 Struktura podrecznika uzytkownika

Niniejszy podrecznik jest przewodnikiem dla uzytkownikow urzadzenia TWIN IN MOTION™. Zawiera
instrukcje dotyczace instalacji, wstepnej weryfikacji i uzytkowania urzadzenia przez caty czas.

Zawiera réwniez dane techniczne, a takze instrukcje dotyczace bezpieczenstwa, pielegnacji i
konserwacji.

Niniejszy dokument powinien by¢ przeczytany przez wszystkie osoby majgce kontakt z wyrobem
medycznym.

Rozszerzenia, nowe ustawienia, modyfikacje lub naprawy sa dokonywane przez MODJAW™.
Upowaznionymi stronami sa: MODJAW™ autoryzowani i przeszkoleni technicy, autoryzowany
personel.

Przed rozpoczeciem korzystania z wyrobu medycznego nalezy uwaznie przeczytac
instrukcje zawarte w niniejszej instrukcji obstugi.
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1.7 Stosowanie symboli na etykietach

Symbol

Opis

q

Logo CE, ktére wskazuje, ze wyréb medyczny spetnia wymagania rozporzadzenia w sprawie
wyrobéw medycznych (UE) 2017/745

0197 : Numer jednostki notyfikowanej

/AN

Wskazuje, Zze podczas obstugi urzadzenia lub sterowania w poblizu miejsca umieszczenia
symbolu konieczne jest zachowanie ostroznosci lub ze obecna sytuacja wymaga uwagi
operatora lub podjecia dziatan przez operatora, aby uniknac¢ niepozadanych konsekwencji

(1]

Oznacza konieczno$¢ zapoznania sie przez uzytkownika z instrukcja uzycia

wl

Wskazuje producenta wyrobu medycznego

]

W celu identyfikacji kraju wyprodukowania produktow

REF

Wskazuje numer katalogowy producenta, aby mozna byto zidentyfikowac wyréb medyczny

MD

Wskazuje, ze produkt jest wyrobem medycznym

UDI

Wskazuje nosnik zawierajacy niepowtarzalne informacje identyfikujace urzadzenie
(01) Numer identyfikacyjny urzadzenia

(10) Numer wers;ji

(11) Data produkg;ji

Wersja: 1.2
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2. Srodowisko uzytkowania i bezpieczeristwo

2.1 Przeznaczenie

TWIN IN MOTION™  jest oprogramowaniem medycznym przeznaczonym do rejestrowania i
analizowania kinematyki zuchwy, aby pomdc w diagnostyce, charakterystyce i planowaniu
terapeutycznym wzorcow zgryzu.

2.2  Wskazanie

Urzadzenie TWIM™ jest wskazane dla pacjentéw bezzebnych lub z zebami w wieku umozliwiajacym
zrozumienie i wspOtprace podczas protokotu rejestracii.

Nie ma ograniczen ptci.

2.3 Przeciwwskazanie

Stosowanie urzadzenia TWININ MOTION™ jest przeciwwskazane u pacjentow z chorobami
niezgodnymi z prawidtowym wyborem modeli dentystycznych, lub ktorzy nie sg w stanie wykonywac
niezbednych instrukgcji dotyczacych zabiegu lub ktorzy nie sa w stanie utrzymac prawidtowej postawy
podczas badania.

24 Korzysci kliniczne i wyniki

Urzadzenie pomaga w przeprowadzeniu funkcjonalnie istotnych zabiegéw odbudowy uzebienia i
ortodontycznych

Minimalizuje mozliwos¢ korekt zgryzu ostatecznej odbudowy zebdw, zwiekszajac komfort pacjenta
Pomaga specjalistom w diagnostyce i leczeniu zaburzen skroniowo-zuchwowych

Skraca czas przygotowania leczenia

2.5 Warunki Srodowiskowe

Obstugiwanym systemem operacyjnym jest Microsoft Windows 10 lub Windows 11.
A Uzytkownik musi korzysta¢ z komputera stacjonarnego spetniajacego minimalne

wymagania dotyczace zalecanej konfiguracji. W przypadku zmiany dysku twardego nalezy

skontaktowac sie z zespotem pomocy technicznej pod adres: support@modijaw.com.

Elementy sktadowe Charakterystyka

Procesor Intel Corei7 lub odpowiednik
RAM 16 GB

Dysk twardy Dysk SSD o pojemnosci 500 GB
Rozdzielczos¢ 1920 x 1080

1GB Video RAM

Preferowana konfiguracja : Dedykowany procesor karty graficzne] serii
Karta graficzna Nvidia GTX lub AMD Radeon z co najmniej 1 GB pamieci graficznej, OpenGL
4, DirectX 11.1, Shader Model 5 oraz sterownik karty graficznej z sierpnia
2017 r. lub nowszy.

Upewnij sie, ze ustawienia sieci i zabezpieczen umozliwiajg
5 o oprogramowaniu TWIM kontakt z serwerami Modjaw o nastepujacych
arametry sieci parametrach:

- Porty: 80 HTTP, 443 HTTPS (TLS)

Wersja: 1.2 Urzadzenie medyczne klasy Ila Strona 8 sur 50
Data wydania : 05/2025 C€uor


mailto:support@modjaw.com

Elementy sktadowe Charakterystyka

- Domeny: modjaw-admincenter.com,
twimprodst.blob.core.windows.net

Jesli uzytkownik zamierza korzysta¢ z funkcji integracji 3Shape, nalezy
upewnic sie, ze ustawienia sieci i zabezpieczen uzytkownika umozliwiaja
oprogramowaniu TWIM kontakt z serwerami Modjaw z nastepujacymi

parametrami:
- Porty: 80 HTTP, 443 HTTPS (TLS)
- Domeny: identity.3shape.com,  users.3shapecommunicate.com,

eumetadata.3shapecommunicate.com,
asmetadata.3shapecommunicate.com,
ammetadata.3shapecommunicate.com, modjaw.com

AN

Aby uniknad ryzyka utraty lub uszkodzenia danych, platforma sprzetowa wykorzystujaca
oprogramowanie TWIM™ musi by¢ podtaczona do stabilnej sieci zasilania

2.6  Obowiazki uzytkownika

7N

Wartosci dostarczane przez urzadzenie TWIM™ w duzym stopniu zalezg od:
- Jakosci danych wejsciowych (zwtaszcza importowanych modeli 3D)

- Korzystania z urzadzenia przez uzytkownika (jako$¢ kalibracji, zbieranie punktéw
odniesienia, powtarzalny zapis ICP i rejestrowana kinematyka)

Uzytkownik jest zatem odpowiedzialny za wykorzystanie danych dostarczonych przez
urzadzenie TWIM™,

Firma MODJAW nie ponosi odpowiedzialno$ci za wykorzystanie danych dostarczonych przez
urzadzenie TWIM™

> B> P

Wersja: 1.2

Korzystanie z urzadzenia jest zastrzezone do wykwalifikowanych i przeszkolonych
dentystow, lub osob dziatajgcych pod ich nadzorem (studenci stomatologii) lub
technikow dentystycznych.

Urzadzenie nie moze by¢ uzywane przez osoby niewykwalifikowane i bez przeszkolenia.

Wszystkie dane musza byc¢ interpretowane przez wykwalifikowanego specjaliste, ktory
jest w stanie zweryfikowa¢ ich odpowiednios¢, biorac pod uwage wywiad medyczny
pacjenta.

Wszelkie niewtasciwe uzycie jest zabronione:
e Nie wolno prébowac konserwowac urzadzenia w inny sposéb, niz opisany w
niniejszym podreczniku
® Nie wolno modyfikowac urzadzenia. Jesli urzadzenie zostanie zmodyfikowane
bez zgody firmy MODJAW™, gwarancja urzadzenia nie bedzie juz wazna.
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Aby zapewni¢ wtasciwa ochrone danych, uzytkownik musi zapewni¢ stosowanie
odpowiednich zasad bezpieczenstwa systemu informacyjnego. Uzytkownik musi co
najmniej:

e Upewni¢ sie, ze program antywirusowy i zapora s3 zainstalowane,
aktualizowane i utrzymywane na komputerze, na ktérym uzywane jest
oprogramowanie TWIM™

e Nalezy upewni¢ sie, ze na komputerze, na ktorym uzywane jest
oprogramowanie TWIM™ zastosowano odpowiedni poziom ochrony dostepu i
ograniczenia dostepu (dostep nominalny, zasady haset, ograniczenia praw do
konta)

e Upewnic sie, ze system operacyjny, w ktérym uzywane jest oprogramowanie
TWIM™, jest regularnie aktualizowany w celu zastosowania poprawek
zabezpieczen

e Zapewnic przestrzeganie powszechnych i odpowiednich najlepszych praktyk,
wytycznych lub srodkéw w zakresie cyberbezpieczenstwa

Licencja jest regularnie sprawdzana online. W zwigzku z tym oprogramowanie TWIM™ musi mie¢ dostep
do Internetu co najmniej raz w miesiacu.

2.7 Powiadamianie o Incydentach

Jesli uzytkownik/pacjent miat powazny incydent, nalezy zgtosic¢ to do dziatu pomocy technicznej firmy
MODJAW™ (szczegbdtowe dane kontaktowe, patrz punkt 0) oraz do witasciwego organu panstwa
cztonkowskiego, w ktérym uzytkownik/pacjent ma siedzibe.
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3. Opis produktu

3.1 Opis modutu
The TWIN IN MOTION™ (wersja 3) zawiera 3 moduty:

ACCESS . udostepnia podstawowe funkcje systemu MODJAW™, takie jak

rejestrowanie ruchéw pacjenta, odtwarzanie ruchow pacjenta, eksportowanie ruchéw
pacjenta ze skanu 3D. Dostepne sa podstawowe funkcje analizy, takie jak wyswietlanie
kontaktow i FGS.

- ADVANCED . zapewnia zaawansowane funkcje, takie jak analiza trajektorii

(wykresy), oszacowanie parametrow artykulatora, import skandw kosci pacjenta, analiza
kontaktow kosci pacjenta podczas ruchu, szacunkowa ocena osi zawiasu.

AESTHETIC :zapewnia funkcje estetyczne, takie jak import skanu twarzy

pacjenta, import lub rejestrowanie obrazu pacjenta, narzedzia do weryfikacji proporcji
twarzy, regulacja OVD™, transpozycja ruchu z dostosowaniem OVD™, widok podzielony,
zapis i wyswietlanie planu estetycznego.

3.2 Instalacjaiaktualizacja oprogramowania
Nalezy zapoznac sie z dokumentem ,Instrukcja instalacji TWIM™”,

3.3 Synchronizacja w chmurze
Zgodnie z licencjg moze by¢ dostepna synchronizacja danych w chmurze.

Jesli synchronizacja w chmurze jest dostepna, uzytkownik moze uzyska¢ dostep do wszystkich
zsynchronizowanych danych, logujac sie do TWIM™ na innym komputerze podtagczonym do konta
klienta.
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4. Logowanie, pacjenci i konsultacje

4.1 Logowanie

112
: = .
4 s ©
7_ o |7 8 |9

1 Zminimalizowa¢ okno oprogramowania TWIM
2 Zamkna¢ oprogramowanie TWIM
3 Logowanie
4 Hasto
5 Usunaé
6 Pokaz hasto (przytrzymacd, aby wyswietlic)
7 Zarejestrowac sie
8 Zalogowac sie
9 Nie pamietam hasta
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411 ,Preferencje”i,Informacje”

o () eessccccces
wim "\ 09/04/2025 Checl
& PREFERENCES ~

@ MODIFY PASSWORD

LANGUAGE

2
(O MODIFY EXPORT FOLDER
4

? SUPPORT
% ABOUT
& LOGOUT

Modyfikuj hasto (dostepne tylko po zalogowaniu)

Wybierz jezyk RM-214

Zmien folder eksportu (wybierz folder, gdzie maja byc zapisane eksportowane pliki)

Wyswietl dane do kontaktu z pomocg techniczng MODJAW

Wyswietl informacje o oprogramowaniu TWIM (etykieta)

o 0D W N

Wyloguj (tylko po zalogowaniu)

4.2 Pacjenci

I——E NEW PATIENT
2—— IMPORT

1 Utwdrz nowy plik pacjenta

2 Importuj plik konsultacji pacjenta (.mod)

Wyszukaj pacjenta
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Utwérz pacjenta

o ‘ NEW PATIENT

& | IMPORT

MODJAW

01/01/2000

10 11 12

13

Nr identyfikacyjny pacjenta

Nazwisko pacjenta

imie pacjenta

Ukryj/pokaz dane pacjenta

Wyniki analizy Twimfit

Sfera

Status potaczenia z chmura

Zgoda pacjenta

O |0 |~N [0 |0 [~ [ [N [

Data urodzenia pacjenta (dd/ mm/ rrrr)

—
o

Wiek pacjenta

[
[

Pte¢ pacjenta

=
No

Znaczniki pacjenta

=
w

Uwagi o pacjencie

422

Wyszukaj pacjenta

09/09/2021

09/10/2020

23/09/2020

Wybierz istniejacy plik pacjenta

Ukryj/pokaz nazwiska pacjentéw na liscie

Filtry

Sortuj wedtug nazwiska

o W N

Sortuj wedtug daty ostatniej aktualizacji (dd/mm/rrrr)
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4.3 Konsultacje

43.1

Utwérz konsultacje

MT@410 MODJAW TEST

f 29/12/2022 Check-up
\| -

Utwdrz nowa konsultacje

Wybierz cel konsultagji

Wpisz date konsultacji (dd/mm/rrrr)

Potwierdz utworzenie konsultagji

ol W N

Skasuj konsultacje

43.2

Zarzadzaj konsultacjami

It P

¥MDO164 MODJAW TEST

26/08/2020 Occlusal analysis

2 Occlusal analysis_OVD
L Re _ Occlusal
77 analysis_OVD_OVD
Occlusal
analysis_OVD_OVD_OVD

PORTRAIT

2 Occlusal analysis_OVD

\ s, Occlusal

analvsis OVD OVN

ADVANCED AESTHETIC

Zmodyfikuj wybrana konsultacje

Usun wybrang konsultacje
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5. NAZYWO | ZAPIS

5.1 Przygotowanie do badania

5.1.1 Importowanie poczatkowych modeli 3D

#MTT7579) TEST Modjaw ™

CONSULTATION

02/05/2025 Programming ~

I Upload your models

ACCESS ADVANCED  AESTHETIC

B S I

2 INL ONE FACE
1 Importuj model szczekowy
2 Importuj model zuchwy

Wymagania wstepne modeli 3D:
Modele siatki:

e W formacie binarnym OBJ
e W formacie binarnym STL

e Wformacie binarnym lub ASCII PLY z unikalng teksturg i wspotrzednymi tekstury na wierzchotek
lub ze wspotrzednymi tekstury na twarz lub bez powiazanej tekstury, ale z kolorem na
wierzchotek

e Siatkawskali 1:1, wyrazona w mm

Model szczekowy i model zuchwy sg importowane do odtwarzalnego ICP pacjenta. Sa wyrazone w tej samej
ramce referencyjnej.
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Zalecenia dla modeli 3D:

e Minimalny rozmiar oczka siatki: 200 um
e Jednorodneiregularne siatki, zwtaszcza w obszarach kontaktowych
e Srednirozmiar krawedzi oczka siatki: 300 um

e Maksymalna rozdzielczos$¢: 300 000 wierzchotkow

bezposredni wptyw na informacje dostarczane przez system. Uzytkownik musi przestrzegaé

Jakos¢ i precyzja modeli 3D tukdéw stomatologicznych importowanych do aplikacji ma
& wymienionych powyzej zalecen dotyczacych wyboru modeli 3D.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za importowanie modeli zuchwowych i szczekowych
wygenerowanych w odtwarzalnym ICP pacjenta i wizualng kontrole, czy modele zostaty
rzeczywiscie wygenerowane, gdy pacjent znajdowat sie w tej pozycji. Wszelkie wzgledne wady
pozycjonowania modeli maja wptyw na informacje dostarczane przez oprogramowanie.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za importowanie modeli Zuchwy i szczeki odpowiadajacych
jego pacjentowi.

5.1.2 Identyfikacja punktéw odniesienia

5.1.2.1 Automatyczny wybdr punktow odniesienia

Punkty do wyboru w ustach sg automatycznie zaznaczane przez TWIM. Uzytkownik powinien sprawdzi¢
proponowane punkty i w razie potrzeby je skorygowac, klikajac w nazwe punktu.

W niektorych sytuacjach TWIM moze nie by¢ w stanie zaproponowac punktéw. Nalezy wtedy wybrad je
recznie.
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Locate reference points

TWIM was not able to propose
automatically reference points,
please select the points.

5.1.2.2 Reczne zaznaczanie punktow odniesienia

14

RM-214

Na modelu 3D zuchwy lub szczeki nalezy zidentyfikowal 4 punkty, ktérych akwizycja zostanie
przeprowadzona pézniej w jamie ustnej. Aby zapewnic prawidtowe dopasowanie, zaleca sie:

Zdefiniowanie punktéw, ktorych akwizycje mozna tatwo uzyskac w jamie ustnej pacjenta za pomoca
TALLY

Rozlokowanie tych punktéw na catej powierzchni zgryzu

Locate reference points

1 Punkt do lokalizacji

2 Narzedzie wyboru punktu

3 Wiaczanie/wytaczanie koloréw

4 Przetaczanie miedzy modelami (szczeka/zuchwa)
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5.1.3 Identyfikacja punktu miedzysiecznego

5.2 Kalibracja
RM-214

Jakiekolwiek upuszczenie narzedzia przed lub w trakcie uzytkowania moze spowodowac
zmiane informacji dostarczanych przez system. Jesli narzedzie upadnie miedzy kalibracja a
pobraniem go, zaleca sie przeprowadzenie ponownej kalibracji lub zmiane TALLY przed
ponowna kalibracja.

Kalibracja jest wymagana przed kazdym zapisem. Podczas kalibracji nalezy trzymac przednie
urzadzenie $ledzace przed kamera w odlegtosci okoto 80 cm od niej i postepowad zgodnie z
wyswietlong instrukcja:

e Fazaoczekiwania:

e Fazaruchoma:
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5.3 Instrukcje, ktére nalezy przekazaé pacjentowi przed rozpoczeciem

Upewnic sie, Ze pacjent jest zwrocony twarza do kamery oraz ze pacjent jest w stanie:
Odby¢ badanie

Zrozumiec instrukcje i wykonac je

f Uzytkownik musi poinformowac pacjenta, ze nie moze poruszac sie podczas pobierania.

Uzytkownik musi upewnic sie, ze:
e Urzadzenia $ledzace znajduja sie w polu widzenia kamery podczas catego procesu

pobierania
e Kamera jest skierowana w strone pacjenta

e Unikac¢ powierzchni odblaskowych i zanieczyszczajacych swiatta (Swiatto stoneczne,
lampy o wysokiej emisji IR okoto 850 nm, itp.)

54 Ustawianie narzedzi na pacjencie

Wazne jest, aby sprawdzi¢, czy narzedzia sa prawidtowo ustawione i czy nie poruszaja sie po
ustawieniu ich na swoim miejscu. W przeciwnym razie precyzja systemu zostanie zmieniona.

,,/
ié;
2

looJAw 2
s
1 Wyswietli¢ filmy samouczka
2 Odtworzy¢ filmy instruktazowe poswiecone kazdemu narzedziu
3 Potwierdzi¢ prawidtowe potozenie narzedzi
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5.5 Ustawienie kamery

Ustawi¢ kamere w odlegtosci 80 cm od twarzy pacjenta

Ustawi¢ kamere tak, aby odlegto$¢ od pacjenta i prostokat reprezentujacy objetos¢ robocza zmieniaty
kolor na zielony

Sprawdz, czy TIARA i SMILIT sa wyraznie widoczne przez kamere i czy szczeki pacjenta sa w zgryzie

i l 'i Upewnic sie, ze znaczniki pozostaja w polu widzenia kamery.

Jeslinarzedzie nie jest widoczne dla kamery, bedzie ono oznaczone jednym z nastepujacych symboli:

TIARA nie jest SMILIT nie jest TALLY nie jest
E widoczna widoczna widoczna

Jesli taka sytuacja ma miejsce uzytkownik moze:

Dostosowac pozycje pacjenta

Dostosowac orientacje i pozycje kamery przed twarza pacjenta, aby upewnic sie, ze narzedzia znajduja
sie w polu widzenia kamery

Linia widoczno$ci miedzy kamerg a narzedziami powinna by¢ pozbawiona przeszkod
Sprawdzi¢ stan charakterystycznych znacznikéw (NAVEX) i ich prawidtowe zamocowanie
Upewnic sie, Ze nie ma zanieczyszczenia Swietlnego

1

A\ LIGHT POLLUTION

1 | Ostrzezenie o zanieczyszczeniu Swietlnym

2 | Po kliknieciu ostrzezenia wyswietli sie komunikat z dalszymi informacjami
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5.6  Wybdr punktdw odniesienia

56.1 Natwarzy

Picking of the cutaneous reference points

Wskazanie punktu anatomicznego do wybrania

Kolejnos¢ punktow do wyboru

1
2
3 Automatyczne potwierdzenie pobrania po 2 sekundach
4

Reczne potwierdzenie

5.6.2 Wjamie ustnegj
Umiesci¢ koncowke TALLY w jamie ustnej w punkcie wskazanym na ekranie.

Picking of the reference points in mouth

LEFT DISTAL

2 (¢) CANCEL

Wskazanie punktu, ktéry nalezy pobrac

Kolejnos¢ punktéw do wyboru
Automatyczne potwierdzenie pobrania po 2 sekundach

N ojlw [N |

Reczne potwierdzenie

czyszczenie koncodwki urzadzenia TALLY za pomoca $ciereczki dezynfekujgcej miedzy

f Aby uniknac zanieczyszczenia krzyzowego pomiedzy skdrg i jama ustng pacjenta, zaleca sie
pobieraniem punktow odniesienia na skérze a pobieraniem punktow w jamie ustnej.

Wersja: 1.2 Urzadzenie medyczne klasy Ila Strona 22 sur 50
Data wydania : 05/2025 C€oor



5.7 Rejestrowanie odtwarzalnego ICP

Umiesci¢ pacjenta w odtwarzalnym ICP, sprawdzi¢, czy narzedzia sa widoczne i potwierdzic.

Record of the reproductible ICP

Uzytkownik musi upewnic sie, ze biezaca pozycja okluzji pacjenta odpowiada pozycji
importowanych modeli 3D. W przeciwnym razie informacje dostarczone przez system

moga zosta¢ zmienione.

5.8 Sprawdzenie pobierania

Picking check

o | ot Q7 7 2

PICKING PRECISION 1
n

2 3 4
1 Wskaznik precyzji pobierania
2 Wyswietlane ptaszczyzny
3 Dodac/usunac punkty odniesienia
4 Potwierdzi¢ pobieranie
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A Nalezy sprawdzi¢ precyzje pobierania

5.9 Rejestracja kinematyki

1) Aby zapisa¢ pierwszg kinematyke, zostaje automatycznie wybrana lista wczesnie]
zdefiniowanych szesciu ruchow (mozna dostosowac wybdr w razie potrzeby):
— protruzja
— laterotruzja prawostronna
— laterotruzja lewostronna
— otwarcie / zamkniecie
—  mowa
— przezuwanie

2) Przed kazdym zapisem umiesci¢ pacjenta w odtwarzalnym ICP

3) Rozpoczac zapisywanie i poprosi¢ pacjenta o powtérzenie ruchu 3 lub 4 razy
4)  Kolejny ruch bedzie zapisywany niezwtocznie po zakonczeniu zapisywania poprzedniego

Uwaga:

Uzytkownik musi upewnic sie, ze:

- ruchy wirtualne i rzeczywiste ruchy pacjenta sa zgodne,

- wszystkie zarejestrowane ruchy sa zgodne z ich zapisana nazwa,

Aby umozliwi¢ automatyczne obliczenia, nalezy zarejestrowac co najmniej jeden z nastepujgcych
ruchéw: protruzja, laterotruzja prawostronna, laterotruzja lewostronna, otwarcie / zamkniecie. Zaleca
sie jednak zarejestrowac wszystkich wstepnie wybrane ruchy.

 DESELECTALL

—/ Gselected

5.10 Zarzadzac zapisami ruchdw podczas sesji zapisywania
Po zapisaniu pierwszego zestawu ruchéw:

- TWIM sprobuje automatycznie obliczy¢ nastepujace: zoptymalizowang oS, nachylenia ktykcia, katy
Benetta i kat okluzji,
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- Wczesniej zarejestrowana ruchy mozna przegladac, zarzadza¢ nimi lub konczy¢ poprzez klikniecie ,New
motion” (Nowy ruch) podczas trwajacej sesji z pacjentem.

L NEW MOTION(») gav
1 <
NEW MOTION
Protrusion 1219
2 _I— Right laterotrusion 12h19
L ) Leftlaterotrusion 12h20
3 () oOpenClose 12h20
Speech 12h20 9
. ——— Chewing 12h21
5 |6 7 18

1 Zapisznowy ruch
2 Wybrane ruchy do naniesienia na na wyswietlany wykres
3 Lista zarejestrowanego ruchu
4 Wybrany zapis na wyswietlaczu
5 Przejs¢ do poprzedniej klatki
6 Odtworzy¢ zapis
7 Przyciad zapis
8 Eksportowac dane
9 Zmieni¢ predko$¢ zapisywania
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6. ODTWARZANIE

Po zakonczeniu zapisywania konsultacji uzytkownik ma dostep do trybu ODTWARZANIA tej konsultacji.
W tej czesci opisano wszystkie narzedzia i funkcje dostepne w trybie ODTWARZANIA.

6.1 Zarzadzaj konsultacjami

2| MODJAW Test

\ 4
o ADVANCED 5
/
1 "y e @ R 6

e
4
3

1 Zaimportowac szczeke

2 Zaimportowad zuchwe

3 Zaimportowad dodatkowe modele (do 4 dodatkowych modeli)

4 Dostep do listy konsultagji

6 Zaimportowa¢ modele kosci - opcjonalne (ZAAWANSOWANE)

7 Dodac zdjecie (wykonad zdjecie lub zaimportowac) - opcjonalne (ESTETYKA)

8 Zaimportowac skan twarzy - opcjonalnie (ESTETYKA)

9 Odtwarzanie
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6.2 Przeglad odtwarzania
15

1 Goérne menu (powrdt do strony pacjenta, nazwa konsultacji, anonimowe przetaczanie)

’ ACC ESS narzedzia modutu

’ A DVA N C E D narzedzia modutu

! AESTH ET|C narzedzia modutu

Skroty narzedzia skroty

Przetaczanie trybu ciemnego/jasnego

Wstepnie okre$lone widoki 3D

o |~ ||,

Tryb aplikadji LIVE RECORD REPLAY SPLIT )

9 Widok 3DOdtwarzacz ruchu

10 Konfiguracja wykresu (ZAAWANSOWANA)

11 Wyswietlanie wykresu ((ZAAWANSOWANA))

12 | Zapisywanie narzedzi i widok podzielony

13 Odtwarzanie ruchu

14 Usunad zapis

15 Zmienié nazwe zapisu
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63 DOSTEP

ACCESS : zapewnia podstawowe funkcje MODJAW™, takie jak rejestrowanie ruchow pacjenta,

odtwarzanie ruchéw pacjenta, eksportowanie ruchow pacjenta ze skanu 3D. Dostepne sa podstawowe
funkcje analizy, takie jak wyswietlanie kontaktow i FGS.

6.3.1 Zestaw narzedzi DOSTEP

Modele wyswietlania (poczatkowy i dodatkowy)

Wyswietlanie punktow

Wyswietlanie 08

Wyswietlanie ptaszczyzn

Wyswietlanie ptaszczyzny Campera

Wyswietlanie przebiegu ruchu

Wyswietlanie koloréw modeli 3D

Wyswietlanie oceny zgryzu

O |0 |~ | |O [ W [N

Wyswietlanie kontaktéw poczatkowych modeli

—
o

Wyswietlanie krzywej okluzji

=
=

Obliczanie FGS (powierzchnia generowana funkcjonalnie)

12 | Przetaczanie miedzy arbitralna / zoptymalizowang osig

6.3.2  Odtworzy¢ kinematyke
1) Wybrac zapis
2) Uzy¢ panelu sterowania odtwarzaniem (odtwarzanie, pauza, klatka po klatce, przycinanie)
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00:12:083

1 Wybrad zapis

2 Panel sterowania odtwarzaniem (odtwarzanie, pauza, klatka po klatce, przycinanie, eksport)

3 Predko$¢ odczytu

6.3.3  Kontakty
Oprogramowanie wyswietla kontakty miedzy modelamitukéw 3D.

MODJAW TR
BR047292% Chedh v 2

. o
° £
L]
° o
(‘

R Jaw ("

e o

TN AW (‘

e o o

00:17:115

L
ejo

Wyswietlanie kontaktow modelu poczatkowego (gornego lub dolnego)

Wyswietlanie kontaktu pierwszych dodatkowych modeli (gdrnego lub dolnego)

Wyswietlanie kontaktu drugich dodatkowych modeli (gérnego lub dolnego)

Wyswietlanie kontaktow FGS (tylko wtedy, gdy FGS zostat wygenerowany)

Skala koloréw dla bliskosci i kontaktu

o |0~ W (N

Bliskos¢ okluzji i kontakt miedzy zebami dwéch tukow
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Bliskos¢ i strefy kontaktu miedzy zebami 2 tukéw sa odwzorowane kolorystycznie w zaleznosci od
odlegtosci miedzy modelami.

Niebieskie Przyblizona odlegtos¢ 500 um (+/-50 um) 0.5
Niebiesko-zielony Przyblizona odlegto$¢ 400 um (+/-50 um) .
Zielony Przyblizona odlegto$¢ 300 um (+/-50 um) .
Zotty Przyblizona odlegtos¢ 200 pum (+/-50 um)
ROZOWy Przyblizona odlegto$¢ 100 um (+/-50 um)
Czerwony Modele wydaja sie by¢ w kontakcie (+/-50 um) .

RM-242

Odlegtosc, katy i precyzja kontaktu sa bezposrednio zwiazane z jakoscig importowanych
modeli, jakoscia pobierania i prawidtowym zamocowaniem narzedzi na pacjencie. Podane
wartosci odlegtosci nie sa bezwzgledne.

Modele 3D i obliczenia wykorzystuja dane prébkowane. Istnieje ryzyko braku kontaktu.

M-173

6.34  Krzywa okluzji

1. Krzywa okluzji oblicza sie automatycznie po zarejestrowaniu pierwszego zestawu ruchow.

7 MODJAW I ’

HO N D DFO

ARTICULATOR 00:00:000 Q :
% W @
AESTHETIC :
; C
race O ‘ " ]
s <

L

Krzywa okluzji mozna recznie obliczy¢ lub zmodyfikowac za pomoca narzedzia ,Sphere”

A1 spHere
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it : G - -

1 Zmieni¢ potozenie krzywej zgryzu, wybierajac nowy punkt
2 Przesunac pasek, aby dostosowad pozycjie krzywej zgryzu
3 Zablokowad wybrany punkt

Krzywa zgryzu zawsze przechodzi przez oba ktykcie (powigzane z wybrang osig, domyslna o$
zoptymalizowana). Potwierdzi¢ wybrana o$ lub w razie potrzeby przesunad krzywa zgryzu.

635 FGS

FGS (powierzchnia generowana funkcjonalnie) reprezentuje otoczke funkcji utworzong przez ruch
tukow zebowych.

—y UPPER JAW
i FGS L ()

] LOWER JAW
FGS

Obliczenie FGS dla biezacego ruchu (jesli zdefiniowano, uwzgledniony zostanie ruch przyciety)

2 | Dostosowac limity dla obliczeri FGS (dostepne tylko wtedy, gdy zostata obliczona FGS, klikajac ja
ponownie)

3 | Wyswietli¢ FGS
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Mozna dostosowac limity obliczania FGS:

Adjust limits for FGS computation

1 Parametry regulacji

2 Limity widoku 3D

3 Potwierdzi¢ nowe limity

AN\

6.3.6

Eksportowanie danych

6.3.6.1 Eksport kinematyki konsultacji

Dostep do menu eksportowania danych mozna uzyska za

odtwarzaczem, a nastepnie wyeksportowac dane.

Nie ma jednak automatycznego przeliczania FGS na podsekwencje.

Mozna dostosowac podsekwencje ruchu uwzgledniang przy obliczaniu FGS.

2

_ b .
pomoca ikony w sterowaniu

I |’
O O
TWIM CAD STATIC . .
.mod xml stl/.ply Sphe’re TW!/fot
\‘/ B .:/ ANALYSIS
o Q
D || & G %
SAVE FILES [ RANSFER FILES COLLABORATE REQUEST CASE
o) O O
1 2 3 4
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Podczas eksportowania uzytkownik ma dostep do 3 formatow eksportu:

1 | Zapis pliku : eksport do lokalnego komputera

2 | Transfer pliku : przestanie przez e-mail i pobranie t3cza

3 | Wspodtprace z narzedziiem Sphere = dodanie uczestnika do konsultacji
w Sphere TWIM

4 | Prosha o analize TWIMFIT
MODJAW export.mod (petna konsultacja MODJAW)

Eksport CAD .xml. Mozna wybra¢ kilka plikow jednoczesnie lub tylko
jeden (eksportowane sa tylko czesci podrzedne kinematyki wybrane
na ekranie gtbwnym)

7 | Statyczny (eksport aktualnie wyswietlanej pozycji modeli)

Uwagi:
e FEksportowane dane sg anonimizowane i zapisywane w formacie STL lub PLY (modele zuchwy i
szczeki) oraz w formacie XML (dane kinematyczne)

e Plik w formacie PDF podsumowuje katy i odlegtosci obliczone podczas konsultacji

Uzytkownik musi wskaza¢ niezbedne Srodki ostroznosci, jakie powinni podja¢ technicy
dentystyczni w odniesieniu do ograniczen danych eksportowanych przez MODJAW™ w celu
utworzenia urzadzen dentystycznych.

6.3.6.2 Rejestracja przez oprogramowanie

| 2
I~ 3
ﬂ pl
4
ooy
<

1 | Folder zapisanych plikdw

2 | Zapisany film widoku 3D i wykreséw

3 | Zrzuty ekranu

4 | Podzielony widok

5 | Rozpoczac rejestracje
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6.3.7 Importowanie i dopasowywanie dodatkowych lub juz dopasowanych modeli 3D

o
[
IN

Uzytkownik moze importowac dodatkowe modele swojego pacjenta:

1) Zdefiniowac 5 par punktéw anatomicznych (na przemian z lewej i z prawej strony) w kazdym
modelu.

Select at least 5 points on each side, alternatively, starting on the left view.

2) Potwierdzi¢ jako$¢ dopasowania poprzez wizualna weryfikacje superpozycji modeli.

4
CANCEL
1 Wyswietli¢/ukry¢ kolory modeli
2 Odwzorowanie koloréw odlegtosci miedzy modelami
3 Potwierdzi¢ dopasowanie
4 Automatycznie poprawi¢ dopasowanie zgrubne
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6.4 ZAAWANSOWANE

ADVANCED . zapewnia zaawansowane funkcje, takie jak analiza trajektorii (wykresy),

oszacowanie parametrow artykulatora, import skandw kosci pacjenta, analiza kontaktow kosci
pacjenta podczas ruchu, szacunkowa ocena osi zawiasu oraz symulator pozycji stawu.

6.4.1  Wykresy

Na prawym panelu trajektoria punktow anatomicznych jest przedstawiona na wykresie i generuje dane.
Wyswietlana trajektoria odpowiada rzutowi wybranego punktu na wybranej ptaszczyznie anatomiczne;j.

Jednostka odlegtosci na wszystkich wykresach jest milimetr (mm).
Jednostka pomiaru kata na wszystkich wykresach jest stopien (°).

RIGHT CONDYLE -
. SAGITTAL

Powiekszy¢ i przesuwac widok wykresu

Pomiar odlegtosci (w mm)

Pomiar kata (w stopniach)

Wybrad punkt na krzywej, aby dopasowac czas zapisu do odpowiedniej klatki

Powréci¢ do trybu domysinego

Pozycja odniesienia ktykci w zgryzie

Biezgca pozycja ktykciowa

Wybor punktdw referencyjnych

O |0 |N [0 |0 [~ [ [N |-

Wybor ptaszczyzny anatomicznej
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6.42 Widok przyciecia

heenn
"

1 Wyswietl/ukryj widok przyciecia

2 Dostosowac pozycje i orientacje ptaszczyzny

3 Wybra¢ punkt zainteresowania na modelu

Cechy widoku przyciecia

1
1 Powréci¢ do trybu domysinego: powiekszyé i przesuwad wykres
2 Pomiar odlegtosci (w mm)
3 Pomiar kata (w stopniach)
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\/&//\ CUT VIEW 2 ¥ A CUT VIEW

4.9 mm

6.43 0§ zawiasu

Uzytkownik musiwybra¢ odpowiedni ruch (czysty ruch obrotowy, taki jak na przyktad relacja
centryczna) dla prawidtowego obliczenia osi zawiasu.

& ® HINGE AXIS (00

Po rozpoczeciu obliczen osi zawiasu ( ) automatycznie obliczana jest 0§ zawiasu

kandydata, a trajektorie nowych ktykci, jak rowniez poczatkowych ktykci mozna poréwnac w oknie
podgladu:

- ARBITRARY AXIS HINGE AXIS

CONDYLE
SAGITTAL

LEFT CONDYLE
SAGITTAL

N ~ i
I\e/; CANCEL Confirm to use hinge axis. Cancel to keep using current axis. USE HINGE

Jedli zostanie potwierdzone, zostanie wyswietlony domyslny widok odtworzenia i zostanie
uwzgledniona nowo obliczona 0$ zawiasu (e 8 : uzyc tego przetacznika, aby powrdci¢ do

dowolnej osi lub zoptymalizowanej osi)
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6.44  Funkcja artykulatora

Gdy tylko zostanie zarejestrowany pierwszy zestaw ruchéw, jesli zarejestrowano protruzje, protruzje
boczna lewostronng i protruzje boczna prawostronna, nachylenie kiykcia i katy Bennetta sa
automatycznie obliczane na podstawie zarejestrowanych ruchdw | wybranych osi.

W przypadku modyfikacji wybranych osi nachylenie ktykcia i katy Bennetta sa automatycznie obliczane
ponownie.

Do obliczania nachylenia ktykcia nalezy uzy¢ ruchu wystajacego.
Do obliczania lewego kata Bennetta nalezy uzy¢ ruchu prawej laterarotruzji.
Do obliczenia prawego kata Bennetta nalezy uzy¢ ruchu lewej laterarotruzji.

Zaleca sie obliczenie osi zawiasu przynajmniej raz przed uzyciem artykulatora.

Odlegtosc, kat i dane kontaktowe sa bezposrednio zwigzane z jakoscia importowanych
modeli, jakoscig pobierania i prawidtowym zamocowaniem narzedzi na pacjencie.
Podane wartosci odlegtosci nie sg bezwzgledne.

>

|° |
|
ARTICULATOR ;
CONDYLAR SLOPE
1 5
L et | L riont | =
BENMNETT
I N

BALKWILL ANGLE

Nachylenie ktykcia

Katy Benneta
Kat Balkwilla

Ustawi¢ promien nachylenia ktykcia

Usunac

Ustawienie kata Balkwilla

Ramie

Zasada

O |0 [N | |0 | W N |-

Uruchomienie ponownego obliczenia

6.45 Symulator pozycji stawu
Uzytkownik moze przeprowadzi¢ symulacje pozycji stawu skroniowo-zuchwowego (TMJ),
IPS
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CESS @
ADVANCED

e L)

2 — — : S |
wy (L
3 — \ o

£

1 |Przesuniecie w lewo lub w prawo ktykcia

2 |Skasuj/ dostosuj wyswietlanie zapisanej nowej pozycji zuchwy

Informacje o zapisanej nowej pozycji zuchwy

Niebieski punkt: biezgce potozenie kiykci

3
4 |Pomaranczowy punkt: odniesienie do potozenia ktykci (ICP w ARB/OPT, centralnie w HIN)
5
6

Zielony punkt: zapisane potozenie ktykci

7 |Zamknij/otwérz: obréz zuchwy wokot osi przechodzacej przez biezace potozenie kiykci (niebieskie punkty)

8  |Resetowanie ruchu ktykci (przywrécenie do stanu w momencie wigczania funkcji)

9  |Zapis nowej pozycji zuchwy

10 |Eksportowane pozycji Zuchwy

6.46 Kosé

6.4.6.1 Importowac modele kosci

Jakos¢ i precyzja modeli 3D CBCT importowanych do aplikacji ma bezposredni wptyw na
informacje dostarczane przez system. Uzytkownik musi przestrzega¢ zalecen dotyczacych

A wyboru modeli 3D.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za importowanie modeli CBCT odpowiadajacych jego
pacjentowi. Modele te musza by¢ segmentowane i rejestrowane w poczatkowych modelach
z wystarczajgca precyzja.

Uzytkownik moze importowac¢ modele 3D pochodzace ze skanu TK lub skanu CBCT. Pliki DICOM nie sag
akceptowane i musza zostac przekonwertowane na model siatki 3D w formacie STL.

Importowane modele musza by¢ dopasowane do wczesniej importowanych modeli poczatkowych.
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6.4.6.2 Kontakty kostne

wartosci odlegtosci nie sa bezwzgledne.

Odlegtosc, kat i dane kontaktowe sa bezposrednio zwiazane z jakoscig importowanych
modeli, jakoscia pobierania i prawidtowym zamocowaniem narzedzi na pacjencie. Podane
i n 'j Modele 3D i obliczenia wykorzystuja dane prébkowane. Istnieje ryzyko braku kontaktu.

172
L1S

1 p CONTACTS
| oo I
29/ UPPER ® O
2 LOWER @® O
e | |
3 4

1 Szczeka CBCT
2 Zuchwa CBCT
3 Kontakty
4 Pokaz/ukryj CBCT
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Odwzorowanie koloréw odlegtosci modeli:

Kolor

Odlegtosc¢ miedzy modelami (w mm)

Niebiesko-zielony

tagodne zamkniecie (2,5 +/- 0,25)

Bardzo jasnoniebieski

Stosunkowo blisko (2,0 +/- 0,25)

Jasnoniebieskie

Bardzo blisko (1,5 +/- 0,25)

Sredni niebieski

Intensywnie blisko (1,0 +/- 0,25)

Niebieskie

Wyjatkowo blisko (0,5 +/- 0,25)

Ciemnoniebieski

Modele wydajg sie by¢ w kontakcie (+/- 0,25)

6.5 ESTETYKA

2.5

AESTHETIC :zapewnia funkcje estetyczne, takie jak import skanu twarzy pacjenta, import lub

rejestrowanie obrazu pacjenta, narzedzia do weryfikacji proporcji twarzy, regulacja OVD, transpozycja
ruchu z dostosowaniem OVD, widok podzielony, zapis i wySwietlanie planu estetycznego.

6.5.1

Zestaw narzedzi do estetyki

FACE {) O ] 3

FACE 4
PROPORTIONS

OVD SHIFT

CURRENT ROTATE AROUND
POSITION AXIS

Dostosowanie skanu twarzy

Rozwingc/zwinac narzedzia ESTETYKA

Dostosowac przejrzystosc skanu twarzy

Obliczy¢ proporcje twarzy

Obréci¢ wokdt osi (dowolna lub o$ zawiasu)

o |0 W N

Przesuniecie OVD Shift w biezagcym potozeniu
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6.5.2 Importowanie danych dotyczacych estetyki
oo -
o ] 1
&
................. v )
W 3
e
1 Biezaca konsultacja
2 Wybrac opcje ,PORTRET”, aby zaimportowac zdjecie
3 Wybradé opcje ,TWARZ”, aby zaimportowac skan twarzy
6.5.2.1 Portret
Mozliwe jest rowniez bezposrednie wykonanie zdjecia:
-
™
1D 3
Wykonad zdjecie
2 Wybrano kamere
Importowac zdjecie
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1
................. G e
................. g !
2 3
1 | Wybrane zdjecie
2 | Anulowac wybdr
3 | Potwierdzi¢ wybor
Nastepnie mozna ustawi¢ pozycje obrazu i wyswietlacz:
= —
— t
‘ .-
o
- . L]
- . s
v 0
—pay HY
- . -
- .
1 _ 5
- ®
»;. - ”
. 20
12 I3
1 Przycia¢ obraz
2 Recznie dostosowac pozycje, orientacje i rozmiar zdjecia
3 Zmieni¢ nieprzezroczystos¢ obrazu, dostosowujac kursor
4 Ponownie wyréwnac widok 3D ze zdjeciem
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6.5.2.2 Skantwarzy
Dane skanu twarzy mozna importowac:

1

Podglad skanu twarzy

2

Potwierdzi¢ import

Aby dopasowac importowany skan twarzy do juz zaimportowanych danych, na twarzy musza
znajdowac sie cztery punkty anatomiczne (lewe i prawe ktykcie, punkt podnosowy i ko$¢ nosowa):

1 Narzedzie wyboru punktu

2 Wskazanie punktow, ktére nalezy znalez¢

3 Potwierdzi¢ potozenie skanu twarzy
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Lokalizacje i wySwietlanie skanu twarzy mozna regulowac:

AESTHETIC

1 o -
2
1 Recznie dostosowac pozycje, orientacje i rozmiar skanu twarzy
2 Zmieni¢ nieprzezroczystos$¢ skanu twarzy, dostosowujgc kursor

S oo 4 L -r

1 Parametry regulacji

2 Potwierdzi¢ nowo dopasowany model twarzy

3 Opcje wyswietlania
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6.5.3  Proporcje twarzy
Jak tylko zostana obliczone proporcje twarzy:
e Cztery ptaszczyzny sa wyswietlane w widoku 3D

o Wyswietlone sa proporcje twarzy

o0

1 Pokaz/ukryj ptaszczyzny proporcji

2 Wyniki obliczen proporcji twarzy

3 Ptaszczyzny proporcji

6.54 OVDSHIFT™

Na ekranie Kinematyka uzytkownik moze zdefiniowac nowa relacje miedzyszczekowa (OVD SHIFT™).
Moze zdefiniowac jako nowa relacje miedzyszczekowa zarejestrowana pozycje lub symulowana

pozycje:

OVD SHIFT
( CURRENT ROTATE AROUND
POSITION AXIS
| |
1 2

1 Aktualna pozycja = zarejestrowana pozycja
2 Obrot wokét osi = pozycja symulowana
Wersja: 1.2 Urzadzenie medyczne klasy Ila Strona 46 sur 50

Data wydania : 05/2025 C€oor




6.5.4.1 Pozycja zarejestrowana
Jesli konieczne jest uzycie zapisanej pozycji, najpierw nalezy wstrzymac ruch do zadanej pozycji:

( CURRENT
FOSITION

Po ustawieniu zadanej pozycji wybrac¢ ,BIEZACE POEOZENIE” w menu OVD SHIFT™:

Po potwierdzeniu powstaje nowa konsultacja, a kinematyka zostata przeniesiona do nowej relacji
miedzyszczekowe).

6.5.4.2 Pozycja symulowana

Aby symulowac pozycje, ktéra ma byc uzyta jako nowa relacja miedzyszczekowa, uzytkownik moze
obracac zuchwe wokét osi.

KVI-Z14

Najpierw nalezy upewni¢ sie, ze wybrana jest zagdana o$ (0$ dowolna lub o$ zawiasu), a nastepnie

ROTATE AROUND
AXIS

uruchomi¢ opcje symulowanej pozycji:

Uwaga: Os zawiasu jest dostepna tylko wtedy, gdy licencja uzytkownika zawiera modut ZAAWANSOWANY.
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Nastepny widok umozliwia obrot zuchwy wokét wybranej osi:

CLOS

)

E (@) OFCiN

Current position of the

U

Wréci¢ do odtwarzanej kinematyki

Wrbci¢ do pozycji wyjsciowej

Potwierdzi¢ wybrana pozycje

Eksportowanie biezgcej symulowanej pozycji

o~ W N

Obrdci¢ zuchwe

Po potwierdzeniu tworzona jest nowa konsultacja dla pacjenta, w ktérej kinematyka zostata
przeniesiona do nowej relacji miedzyszczekowe;.

Uzytkownik musi zapewni¢ wybdr nowej relacji miedzyszczekoweyj, ktéra jest odpowiednia
dla leczenia.
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6.5.5 Widok podzielony
W trybie ODTWARZANIA mozna wyswietli¢c dwie konsultacje jednoczes$nie, obok siebie, uzywajac

widoku podzielonego ( 22 ).

EC T )

ECCEE TR e )

RO )

EO L e )

TN Do T

1 Wybra¢ druga konsultacje
2 NrID pacjenta
3 Wybra¢ konsultacje
4 Aby potwierdzi¢, klikna¢ przycisk ,PODZIEL” (SPLIT)
(@ win =
..... 1
ADVANCED
e 0
g
AESTHETIC A
o ’; 3
« 1 o
1 Okresli¢, ktéra konsultacja jest aktywna (czerwona strzatka) i nieaktywna (szara strzatka)
2 Lewy panel jest potaczony tylko z aktywna konsultacja
3 WskaZnik aktywnego okna (0znaczony na czerwono). Zamkna¢ widok podziatu, klikajac go ponownie
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6.5.6  Zapisiwyswietlanie planu estetycznego
Podczas etapu REJESTRACJI mozna zmierzy¢ plan estetyczny pacjenta :

Record vertical using the TALLY

AESTHETIC
PLANE «©

1 Zapisac plan estetyczny

2 Przytrzymac TALLY jak pion linii, aby przedstawic kierunek grawitacji

Po zarejestrowaniu planu estetycznego mozna go wyswietli¢ w scenie odtwarzania:

1 Wyswietlanie planu estetycznego pacjenta
2 Plan estetyczny pacjenta
Wersja: 1.2 Urzadzenie medyczne Klasy lla Strona 50 sur 50

Data wydania : 05/2025 C€oor



7. Obstuga posprzedazna i monitorowanie

Kontakt:

wl

MODJAW

11-13 avenue Albert Einstein

69100 Villeurbanne Francja

Telefon: +33 (0)482771111

E-mail: support@modijaw.com

Strona internetowa: www.modjaw.com

skontaktowac sie z zespotem MODJAW™, ktérych dane kontaktowe podano na poczatku

f W przypadku wadliwego dziatania lub problemoéw z uzytkowaniem urzadzenia nalezy
niniejszego dokumentu.

8. Inne wersje

Instrukcje uzytkowania sa dostepne w roznych jezykach na stronie internetowej MODJAW™:
www.modjaw.com/usermanuals

Uzytkownicy moga uzyskaé papierowa wersje instrukeji uzytkowania bez dodatkowych kosztow i w
czasie krotszym niz 7 dni od otrzymania ich prosby.

Firma MODJAW™ powiadomi uzytkownika o wydaniu nowej wersji tego dokumentu.

9. Akronimy

CBCT: Tomografia komputerowa z wigzka stozkowa
FGS: Funkcjonalnie generowana powierzchnia

ICP: Pozycja miedzyguzkowa

IR: Podczerwien

QVD: Wymiar pionowy zgryzu

TWIM: Twin In Motion

JPS: Symulacja pozycji stawu
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